




Система уравнений содержащая 
гиперболический аттрактор с запаздыванием 
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Методы стабилизации хаотических систем

x(t)

x(t)

Г

з K x(t)

K x(t-τ)
K [x(t-τ)-x(t)]

K [xi(t)-x(t)]
K x(t)

K xi(t)

выход

выход

вход

вход
(а)

(б)

хаотическая

система

хаотическая

система



Область стабильности
K/τ

0,0 0,2 0,4 0,6 0,8 1,0 1,2

-10

-8

-6

-4

-2

0

2

4

6

8

10

t

K

 B



-5 -4 -3 -2 -1 0 1 2 3 4 5
-50

-40

-30

-20

-10

0

10

20

30

40

50
Figure 2. Example duffing oscillator
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